Priloha €. 8 — Definice hranic pozorovacich oblasti tratovych bod( a oblasti

Sektory trat'ovych bodl budou zadavany pomoci sytému Filser.

Zakladnimi prvky jsou:

R1 polomér 1 (radius 1)
R2 polomér 2 (radius 2)
A1 uhel 1 (angel 1)

A2 uhel 2 (angel 2)
A12 uhel 12 (angel 12)
jen paska line only

TB na hranici sektoru move origin

Pro jednotlivé trat'ové body nabyvaiji jednotlivé prvky nasledujici vlastnosti:

1. Odletovy bod — start point:

A1 urCuje Uhel 1, ktery svira osa odletového sektoru s jednou hranici tohoto
sektoru,

R1 polomér kruznice, ktera ma stfed ve VBT a ohraniCuje vyseC urCenou
hodnotou uhlu Al od osy odletového sektoru na obé strany,

A2 urCuje Uhel 2, ktery svira osa odletového sektoru s jednou hranici tohoto
sektoru,

R2 polomér kruznice, ktera ma stfed ve VBT a ohraniCuje vyseC urCenou
hodnotou uhlu A2 od osy odletového sektoru na obé strany.

Osa odletového sektoru muze nabyvat nasledujicich viastnosti:
Pevna hodnota (fixed value) osa sektoru je ur€ena hodnotou uhlu Al2,
ktery je odletovym kursem k VBT.
K nasledujicimu OBT (to next point) osa je automaticky nataCena k 1. OBT.

V pfipadé zatrzeni jen paska je hodnota 2 délky pasky zadavana pouze hodnotou
R1.

Pokud pofradatel zvoli metodu odletového kruhu, pak je nutné zatrhnout hodnotu TB
na hranici sektoru. Tato volba nastavi délku trati zmenSenou o polomér odletového
kruhu.

2. Oto€ny bod — turn point

A1 urCuje Uhel 1, ktery svira osa sektoru otoéného bodu s jednou hranici tohoto
sektoru,

R1 polomér kruznice, ktera ma stfed v OBT a ohraniCuje vyse€ urCenou
hodnotou uhlu Al od osy sektoru oto¢ného bodu na obé strany,

A2 urCuje uhel 2, ktery svira osa sektoru otoéného bodu s jednou hranici tohoto
sektoru,

R2 polomér kruznice, ktera ma stfed v OBT a ohraniCuje vyse€ urCenou
hodnotou uhlu A2 od osy sektoru oto¢ného bodu na obé strany.




Osa odletového sektoru mlze nabyvat nasledujicich vlastnosti:

Pevna hodnota (fixed value) osa sektoru je ur€ena hodnotou uhlu Al2,
ktery je pfiletovym kursem k OBT.
K nasledujicimu OBT (to next point) osa je automaticky natacena

k nasledujicimu OBT.
K pfedchozimu OBT (to last point) osa je automaticky nata€ena k pfedchozimu

OBT.

Symetricka (symmetric) osa sektoru je urCena jako osa pruseciku
odletového a pfiletového ramene.

Ke startu (to start) osa sektoru je automaticky urCena spojnici
OBT-VBT.

3. Priletovy bod — finis point

A1 urCuje thel 1, ktery svira osa priletového sektoru s jednou hranici tohoto
sektoru,

R1 polomér kruznice, ktera ma stfed v KBT a ohraniCuje vyseC urCenou
hodnotou uhlu Al od osy pfiletového sektoru na obé strany,

A2 urCuje Uhel 2, ktery svira osa pfiletového sektoru s jednou hranici tohoto
sektoru,

R2 polomér kruznice, ktera ma stfed v KBT a ohraniCuje vyseC urCenou
hodnotou uhlu A2 od osy pfiletového sektoru na obé strany.

Osa priletového sektoru mize nabyvat nasledujicich vlastnosti:
Pevna hodnota (fixed value) osa sektoru je uréena hodnotou uhlu Al2,
ktery je pfiletovym kursem k KBT.
K poslednimu OBT (to last point) osa je automaticky natacena k poslednimu
OBT.

V pfipadé zatrzeni jen paska je hodnota 2 délky pasky zadavana pouze hodnotou
R1.

Pokud poradatel zvoli metodu doletového kruhu, pak je nutné zatrhnout hodnotu TB
na hranici sektoru. Tato volba nastavi délku trati zmenSenou o polomér pfiletového
kruhu.

Pokud je nastavena hodnota sméru osy pfiletového sektoru na jinou hodnotu nez
symetricky (symmetric), pak u uhlu Al12 je v zadani ulohy napsano AUTO, protoze
smér osy je dan hodnotami, které vychazeji ze zadani ulohy.

Stejna pravidla nastaveni plati nejen pro sektory tratovych bodu, ale i pro nastaveni
oblasti pfi ulohach, kde se urCené oblasti pouzivaji.



